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1. Zastosowanie

Cyfrowy regulator na szyne DIN typu DPC Il stuzy do regulacji temperatury w systemach ogrzewania elektrycznego
zainstalowanych w obszarach przemystowych, w tym réwniez w strefach zagrozonych wybuchem. Pomiar temperatury
odbywa sie np. za posrednictwem czujnika Pt-100 w wykonaniu standardowym (obszary nie zagrozone wybuchem) lub
w wykonaniu Ex (obszary zagrozone wybuchem). Regulator DPC Il nalezy zawsze instalowaé poza obszarem
zagrozonym wybuchem.

2. Opis urzadzenia

Cyfrowy regulator DPC Il jest opartym o technike mikroprocesorowa urzadzeniem z jednym obwodem pomiarowym
i regulacja dwustanowga ON/OFF Ilub PID. Termostat dodatkowo wyposazony jest w funkcje AUTOTUNING oraz
automatycznego obliczania parametru FUZZY OVERSHOOT CONTROL (korekcja przesterowania przy uzyciu logiki
rozmytej) dla uktadu kontroli PID. Regulator fabrycznie ustawiony jest na sterownie dwustanowe ON/OFF. W kazdej
chwili istnieje mozliwo$¢ jego przeprogramowania na regulator PID.
Aktualna wartos¢ temperatury wyswietlana jest na 4-cyfrowym wyswietlaczu w kolorze czerwonym. Dodatkowe diody
LED wskazujace stan wyj$¢ oraz odchylenia od wartosci zadanej (3 diody). Urzadzenie moze przechowywa¢ do 4
wartosci nastaw. DPC Il wyposazony jest w 2 wyjscia przekaznikowe (zestyki 16A i 8A) oraz wyjscie logiczne do
sterowania przekaznikiem elektronicznym (SSR). Wejscie pomiarowe regulatora mozna przystosowac¢ do wspétpracy z
czujnikami rezystancyjnymi typu Pt-100, termoparami J, K, S oraz sygnatami napieciowymi 0..50mV, 0..60mV lub
12..60 mV.

Panel czofowy

w
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1 - Wyswietlacz
2 -, F” (Funkcja)
Naciskajgc dtuzej ten przycisk wigczamy lub wytgczamy regulacje
3 -, N"(Goéra)
Przycisk zwiekszajacy wartos¢ wprowadzanej nastawy; dtuzsze nacisniecie przycisku umozliwia skok do nastepnego
poziomu programowania do momentu opuszczenia danego trybu. Poza trybem programowania nacisniecie przycisku
powoduje wyswietlenie wartosci sygnatu na wyjsciu sterujgcym.
-, U (Dah
Przycisk zmniejszajacy warto$¢ wprowadzanej nastawy; dituzsze nacisnigcie przycisku umozliwia powrét do
poprzedniego poziomu programowania do momentu opuszczenia danego trybu.
5 -,S7(SET)
Przycisk dostepu do trybow programowania w celu szybkiego wprowadzenia ustawien i potwierdzenia nastaw.
6 -LED, AT”
Wskazuje aktywng funkcje AUTOTUNING.
7 - Tto wyswietlacza
8 - 4 cyfrowy wyswietlacz LED (czerwony)
9 -LED, SET”
Wskazuje dostep do trybu programowania
10- LED , Load”
Wskazuje stan wyjscia OUT 1
11- LED , Alarm”
Wskazuje stan wyjscia OUT 2
12- LED wskaznikowa ,-”
Warto$¢ mierzonej temperatury ponizej wartosci ustawionej
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13- LED wskaznikowa ,="

Warto$¢ mierzonej temperatury rébwna wartosci ustawionej

14- LED wskaznikowa ,+”

Warto$¢ mierzonej temperatury powyzej wartosci ustawionej

15- LED , Ctrl”

Wskazuje stan wyjscia OUT 3

3. Dane techniczne

Wyswietlacz

Dokftadnos¢é pomiarowa

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Materiat obudowy
Zaciski

Wymiary (dt. x szer. x gteb.)

Wymiary montazowe

Stopien ochrony
Waga

Napiecie zasilania
Tryb sterowania

Interfejs (wersja Monitor)

Wejscia cyfrowe
Wyjscie 1 (OUT 1)
Wyjscie 2 (OUT 2)
Wyjscie 3 (OUT 3)
Pobér mocy
Obwaod pomiarowy
Typ czujnika

84

1 linia, 4 czerwone cyfry o wysokosci 12 mm
Dodatkowe diody LED sygnalizujace stan urzadzenia

0,5%

0/+50°C

-10/ +60°C

Tworzywa UL 94 VO

Srubowe max 2,5 mm?

70 mm x 84 mm x 60 mm

4 standardowe moduty DIN na szynie montazowej TS35
IP40 (panel czotowy)

~230 g

100 — 240 V AC; +/-10%, 50/60 Hz lub AC/DC 24V, +/-10%
2-stanowe (ON/OFF), PID

RS485 z protokotem Modus RTU

Wymagany zewnetrzny zestyk

Przekaznik z zestykiem NO, 250V AC; 16A (obcigzenie rezyst.)
Przekaznik z zestykiem przetacznym, 250V AC; 8A (obcigzenie rezyst.)
Logiczne do sterowania SSR (11V DC / 20 mA)

max. 5 VA

Umax =5V, lmax = 0,15 mA

Pt-100 (2- lub 3-zytowy)

Termopara J, K, S

Sygnat napieciowy 0 — 50 mV; 0 — 60 mV; 12 — 60 mV
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4. Montaz i podiaczenie

Przed rozpoczeciem montazu nalezy zapozna¢ sie z danymi zamieszczonymi na etykiecie, na obudowie termostatu.
Urzadzenie musi zosta¢ podtagczone zgodnie z aktualnym schematem potaczerhh zamieszczonym na tej etykiecie.
Urzadzenie przewidziane jest do montazu poziomego na szynie DIN typu TS35 (zgodnej z DIN EN 60715 TH35), poza
strefg zagrozenia wybuchem, w obszarze o dodatniej temperaturze otoczenia. Obudowa termostatu powinna mieé¢
zapewniong odpowiednig wentylacje. Termostat nie powinien byé narazony na wartosci temperatury otoczenia ponizej

i powyzej zakresu dopuszczalnych temperatur pracy urzadzenia.
Termostat nalezy instalowac jak najdalej od zrodet zaktdcen elektromagnetycznych (np. silniki).

W przypadku stosowania do podtgczania przewodoéw wielodrutowych (linka) ich koncéwki nalezy odpowiednio

przygotowac (np. poprzez zaprasowanie tulejek).



Rodzaj przewodu Min przekréj zyly | Max przekréj zyly Minimalna"gtjigzoi ?el;f::c{’w” dia
Drut 0,2 mm? 2,5 mm?
Linka + tulejka 0,25 mm? 2,5 mm? 10 mm
2 zyty; drut 0,2 mm? 0,75 mm?
2 zyty; linka + tulejka 0,2 mm? 0,75 mm? 10 mm
2 zyly linka + wspolna 0.5 mm? 1,5 mm? 10 mm
tulejka

Podtaczenia elektryczne wykonaé zgodnie z aktualnym schematem podtaczen, biorgc pod uwage wymagane parametry
napieciowe i pradowe.

Zaciski 1, 3 Zasilanie urzgdzenia (parametry napiecia odczytaé z etykiety termostatu)
Zaciski 4, 5, 6 Wejscia cyfrowe

Zaciski 7, 8, 9 Interfejs szeregowy RS485 (tylko DPCIII Monitor)

Zaciski 13, 17 Zestyk beznapieciowy OUT1, NO/zwierny (wyjscie regulacji dwustanowej)
Zaciski 20, 22, 24 Zestyk beznapieciowy OUT2, przetaczny (wyjscie alarmowe)

Zaciski 18, 19 Wyjscie logiczne OUT3 do przekaznika SSR (wyjscie dla regulacji PID)

Zaciski 10, 11, 12 Wejscie pomiarowe dla czujnika :

- Pt-100 Ex (2- lub 3-zytowy)

- Pt-100 Standard (2- lub 3-zytowy)
-termopara J, K, S

- sygnat napieciowy 0 — 50 mV; 0 — 60 mV; 12 — 60 mV

Uwaga :
Zaciski 10 i 11 musza zostaé zmostkowane w przypadku zastosowania czujnika Pt-100 w wersji 2-zylowej.
W przeciwnym przypadku zgtaszany bedzie btad w obwodzie czujnika

Schemat DPCIII Standard sterowanie 2-stanowe Schemat DPCIII Standard — sterowanie PID
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Schemat DPC Il Monitor sterowanie 2-stanowe Schemat DPCIII Standard sterowanie 2-stanowe
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Schemat podtgczenia kilku regulatoréw DPC Il Monitor poprzez interface RS485

HOST
(PC/PLC)
ekran przewodu
T I s i S S —]
— | | [Jr
[ | — 1 | 120 ohm
GNDy PRIV P W PR W P S P— I
Rs485 |
Interface 3
A |B |GND A |B |GND A |B |GND
[18[17[16] [18]17]16] 1817 [ 16
DPC 11l DPC 1l DPC 1l
Monitor Monitor Monitor
nr1 nr2 nr..

Uwaga:

Regulator DPC lil nie jest wyposazony w wewnetrzny wylacznik napigecia jak rowniez wewnetrzne zabezpieczenia
przeciw zwarciom i przeciazeniom. Z tych powodoéw w obwodzie zasilajagcym elektronike regulatora nalezy
zainstalowa¢ odpowiednie urzadzenia umozliwiajagce wylaczenie napiecia zaré6wno w trakcie normalnej
eksploataciji jak i w przypadku awarii.

Dodatkowo wszystkie obwody pradowe podiaczone do regulatora powinny by¢ wyposazone w odpowiednie
zabezpieczenia (bezpieczniki, wylaczniki nadmiarowe) dopasowane do wartosci pradow wystepujacych
w obwodach.

5. Przekazanie do eksploatacji

Urzadzenie mozna podiaczy¢ pod napiecie pod warunkiem, ze nie wykazuje widocznych uszkodzen i nie jest
zabrudzone. W przypadku stwierdzenia widocznych uszkodzen regulator nalezy natychmiast odigczy¢ od napiecia,
wymontowac i poddaé procesowi sprawdzenia i naprawy.



Przekazanie urzadzenia do eksploatacji przeprowadza¢ w nastepujgcych etapach :

Etap 1

Ogledziny urzadzenia, poréwnanie parametrow technicznych urzadzenia z wymaganiami
oprzewodowanie i sprawdzenie poprawnosci potagczen, podanie napiecia na regulator.

Etap 2

Ustawienie zadanych parametrow pracy urzadzenia (programowanie).

Etap 3

Sprawdzenie czy urzadzenie dziata zgodnie z przyjetymi wymaganiami.

6. Programowanie regulatora

6.1. Wprowadzanie wartosci utrzymywanej oraz wartosci alarmu niskiego i wysokiego

Przyktadowe wartosci ustawiane (aktualna temperatura +25°C):

- warto$¢ temperatury utrzymywanej +50°C (parametr SP1 - wartos¢ fabryczna 0°C)
- warto$¢ alarmu niskiego +10°C (parametr AL1L - wartos¢ fabryczna 5°C)

- warto$¢ alarmu wysokiego +100°C (parametr AL1H - wartos¢ fabryczna 9999°C)
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6.2. Wiaczenie trybu regulacji PID

Standardowo regulator pracuje w trybie sterowania dwustanowego. Wtaczenie trybu regulacji PID odbywa sie
w 3 etapach:

Etap 1

Wybranie trybu regulacji PID

Etap 2

Ustawienie wyjscia logicznego OUT 3 jako wyjscia sterujgcego.

Etap 3

Automatyczna zmiana (na zyczenie) fabrycznych ustawien parametréw regulacji PID za pomocg funkcji AUTOTUNING

i zapamigtanie nowych nastaw przez regulator.
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Sposéb dziatania przy trybie sterowania PID
Vi

Nastawa

(SV)

Aktualna wartos¢

Czas

t ONé
0UT 3 D EEETEeE I f

3 ST SN SR SN SN SN SN SN SN« SR

nastawa fabryczna ct = 6 sek. ¢t = cykl pracy

Y

7. Zarzadzanie alarmami
7.1. Monitorowanie obwodu czujnika

Regulator kontroluje nastepujace btedy obwodu pomiarowego:

- zwarcie w obwodzie czujnika

- przerwa w obwodzie czujnika

- temperatura czujnika ponizej lub powyzej jego zakresu pomiarowego

W momencie pojawienia sie jednego z btedéw nastepuje :

- otwarcie zestyku wyjscia OUT 1 (wytaczenie uktadu wykonawczego)

- otwarcie zestyku 20-22 wyjscia alarmowego OUT 2

- wytgczenie wyjscia logicznego OUT 3 (wytaczenie uktadu wykonawczego)

7.2. Alarmy temperaturowe

Przekaznik wyjSciowy OUT 2 z zestykiem przetacznym jest fabrycznie ustawiony jako przekaznik grupowego alarmu
regulatora ze stanem normalnej pracy réwnowaznym zamknieciu zestyku 20-22 przekaznika. Stan zestyku w tym
potozeniu odpowiada stanowi zasilania cewki przekaznika. Oznacza to, ze przy takim ustawieniu mozliwa jest zaréwno
sygnalizacja alarméw temperaturowych i obwodu pomiarowego jak réwniez stan zaniku napiecia zasilajgcego (patrz
rysunek ponizej).

g4 =
Aktualna warto$é
- (PV)
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8. Wejscie cyfrowe

Alarm wysoki |,

Nastawa

Alarm niski |

Aktualna wartosé

Alarm wysoki : >
A
Alarmniski || _— — >
A
5 6 '
DIG. ™ * |
IN2 5,—8 e >
p i
13 17 L
ouT 1 E
13— a7 - i j——
20 22
ouT 2
2(1 2 >
9. Opis parametréw
Nazwa Grupa Obis Zakres nastaw Nastawa DPC llI DPC Il
parametru P P fabryczna Standard Monitor
Nastawa temperatury
SP I SP utrzymywanej (wyjécie | -1999°C / +9999°C 0°C TAK TAK
OUT 1 lub OUT 3)
Nastawa wartosci parametru
AL IL AL alarmu niskiego -1999 °C / AL1H 5°C TAK TAK
(wyjscie OUT 2)
Nastawa wartosci parametru
AL IH AL alarmu wysokiego AL1L / +9999°C 9999°C TAK TAK
(wyjscie OUT 2)
Add SEr _Adres urzadzenia dia 0/255 1 ] TAK
interfejsu szeregowego
bAud SEr Predkgsc transmisji dla 1200; 24.00; 9600; 9600 _ TAK
interfejsu szeregowego 19,2; 38,4
Tryb dostepu poprzez
interfejs szeregowy
,LOCI" — programowanie
PACS ser | Wlkozpoziomu przyciskow LoCl / LorE LorE - TAK
na panelu
.LOrE” — programowanie
przyciskami na panelu lub
poprzez interfejs




10. Sygnalizacja btedéw i ich eliminowanie

Sygnalizacja
na Opis btedu Procedura usuwania usterki
wyswietlaczu

---- Przerwa w obwodzie czujnika Sprawdzi¢ obwdd czujnika;
ewentualnie wymieni¢ czujnik lub

uuuu Wartos¢ mierzona ponizej zakresu pomiarowego czujnika przewod pomiarowy. Sygnat
alarmowy samoczynnie zostanie

Oooo Warto$¢ mierzona powyzej zakresu pomiarowego czujnika wytgczony po usunieciu awarii

Whytaczy¢ regulacje — nastawa OFF i
aktywowac ponownie — nastawa Reg
ErAT Funkcja AUTOTUNNING nie moze by¢ wykonana aby wyeliminowac¢ btad. Ponowne
uruchomienie AUTOTUNING
powoduje wykrycie btedu

Sprawdzi¢ obwdd czujnika i obwdd

Funkcja AUTOTUNNING nie mogta by¢ powtdrzona grzejny w celu potwierdzenia ich
w okresie 12 godzin poprawnego dziatania i ponownie

zatgczyc¢ funkcje AUTOTUNNING

noAT

11. Eksploatacja i zalecenia korncowe

Uzytkownik regulatora musi zapewni¢ prawidtowe warunki jego pracy, zgodne z parametrami urzadzenia , oraz
wykonywaé wymagane czynnosci eksploatacyjne i naprawcze.

Kazdy element uktadu elektrycznego musi by¢ uzytkowany zgodnie ze swoim przeznaczeniem.

Przed oddaniem urzadzenia do eksploatacji nalezy upewni¢ sie, ze wybrany model DPC Il jest prawidiowo dobrany do
zaktadanych parametréw pracy.

Przy montazu i eksploatacji urzadzen elekirycznych nalezy stosowa¢é sie do wymagan zawartych
w odpowiednich europejskich i krajowych przepisach (np. Dyrektywa 1999/92/EC, Dyrektywa 94/9/EC, IEC/EN 60079-
14, EN 50281-1-2 i EN 61241-0, IEC/EN 62086-1 i inne)

W czasie uzytkowania urzadzenia nalezy stosowa¢ odnosne przepisy dotyczace bezpieczehstwa pracy, ochrony
srodowiska i zapobiegania wypadkom.

Przed otwarciem obudowy urzadzenia nalezy w pierwszej kolejnosci odtaczy¢ napiecie zasilajace. Wszelkie naprawy
moga by¢ wykonywane tylko przez producenta urzadzenia.

W przypadku uszkodzenia produktu prosimy o kontakt z firmg LUXBUD.

LUXBUD Sp. z o.0.

__.
>
LUXBUD

Wydanie 1/2008
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