Regulator wielostopniowy ETT-6 12

Charakterystyka

- 6 przekaznikoéw wyjsciowych, 6A/250VAC

-Do 12 wyjsc¢ z funkcja slave

-Do 31 stopni programowanych binarnie

-Regulacja czasu opdznienia pomigdzy dziataniem poszczegodlnych
przekaznikow

-Sygnat sterujacy 0-10 VDC lub astatyczny

-Proste podtaczenie

-Diody LED sygnalizuja stan przekaznikow, stan pracy i stan awarii
-Automatyczny restart w przypadku zaniku napigcia zasilajacego.

Zastosowanie

ETT-6 jest mikroprocesorowym regulatorem z 6 wyjsciami przekaznikowymi za
stykami przetacznymi, bezpotencjalowymi

ETT- 6 stosowany jest do wielokrokowego sterowania elektrycznym ogrzewaniem,
boilerami, chilerami, pompami, komresorami, itp. W regulatorze moze by¢
programowany kazdy z przekaznikow oddzielnie. Rozne typy i funkcje sa
programowane za pomocg przetacznikow DIP

EFRP-900 Program produkcji

Typ Produkt

ETT-6-11 Regulator wielokrokowy 230VAC
ETT-6-31 Regulator wielokrokowy 24VAC

akcesoria :
| regulatory, itp.
ERZ Regulator temperatury
EFRP-31 Regulator temperatury na szyng DIN
EFRP-91 Regulator temperatury do montazu nasciennego
ETTB Podstawka do montazu na szyn¢ DIN, szeroko$¢
71 mm
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Dzialanie

ETT-6 zapewnia stopniowe zalaczanie urzadzen
chtodzacych lub grzejnych. Sygnat sterujacy regulatora
ETT-6 moze pochodzi¢ z dowolnego regulatora temperatury
wyposazonego w wyjscie napigciowe 0-10 V lub wyjscie
beznapigciowe pulsacyjne (astatyczne).

Tryb normalny (przekaznikowy)

Standardowy tryb pracy zapewnia wybor od 2do 6
przekaznikow przewidzianych do pracy. W polaczeniu z
druga jednostka pracujaca jako "slave" ilos¢ przekaznikow
w zrasta do 12. Przekazniki wilaczane sa zawsze kolejno w
sekwencji 1,2,3,....itd. w zalezno$ci od poziomu sygnatu
sterujacego. Prog sygnatu sterujacego, przy ktorym nastgpuje
wiaczenie kolejnego przekaznika zalezy od wybranej liczby
aktywnych wyjs¢ przekaznikowych.

Funkcja dodatkowa

Ustawienie przetacznika DIP nr 2,6, w potozenie ON
powoduje ze przekaznik nr 1 moze by¢ wlaczony przy
minimalnym poziomie sygnatu sterujacego (mniejszy niz
0,2 V). W uktadach wentylacji z elementami grzejnymi,
przekaznik ten moze by¢ wykorzystany do wlaczania
wentylatora zanim zostang pobudzone przekazniki sterujace
ogrzewanie (np. 2do 5). Jezeli funkcji tej uzyjemy w trybie
narastajacym (DIP 1,3-ON ; przy wartosci napigcia sterujacego ok.
0,2V podczas gdy inne wybrane przekazniki bgda wlaczone zgodnie
z poziomem sygnatu sterujacego.

Tryb binarny

Wiaczenie stopni bedzie odbywalo si¢ w 31 krokach
(sekwencjach) o ile beda wykorzystywane wszystkie (6)
przekazniki ETT-6. W przypadku przyporzadkowania do
poszczegdlnych przekaznikéw uwag obciazen (kW) w
nastegpujacy sposob 1:2:4:8:8:8 mozemy zataczy¢ do 31kW
z krokiem 1kW np.:

1 sekwencja : 1:0:0:0:0:0

2 sekwencja : 0:1:0:0:0:0

3 sekwencja : 1:1:0:0:0:0

4 sekwencja : 0:0:1:0:0:0 itd.

W przypadku wyboru tylko 4 przekaznikoéw catkowita liczba
sekwencji w tym trybie wynosi 15.

W trybie tym nie jest mozliwe wykorzystanie funkcji master

Tryb narastajacy

Tryb ten zapewnia , Ze obciazenie i zuzycie wybranych
pracujacych przekaznikow jest rowno dzielone przez te
przekazniki. W instalacjach z kilkoma boilerami zatem,
kazdy boiler bedzie pracowat jednakowa ilo$¢ czasu bez
potrzeby stosowania dodatkowych przetacznikow.

W trybie tym nie jest mozliwe uzycie przekaznika nr 1 do wlaczania
wentylatora jak opisano to w "Funkcji dodatkowe;j". Jakkolwiek ,
pierwszy wybrany przez ETT-6 przekaznik do zataczenia , zadziata
przy poziomie sygnatu sterujacego ok. 0,2V o ile przetacznik DIP
2,0 bedzie ustawiony na ON.

Regulacja ciagla

ETT-6 moze by¢ wykorzystany jako zrodto sygnatu 0-10V
DC lub PWM (10VDC- impulsowy). Moze on by¢
wykorzystany np. do sterowania triakowymi regulatorami
mocy (EFR lub EFM) lub przekaznikami elektronicznymi (
0 w potaczeniach z zespotami grzejnymi daje pelng
kontrolg nad obciazeniem). Uzywajac wyjscia

0-10 V, triak bedzie pobudzony od 0-100% w czasie
kazdego przelaczenia danego przekaznika.

wskazania diod :

czerwona dioda LED ...1-6 przekaznik zataczony
z6tta dioda LED ..sygnat wyjsciowy DC lub PWM
Zielona dioda LED ....wlaczone zasilanie

Miganie zielonej diody........ informuje o
nieprawidtowym ustawieniu przetacznikow DIP.

Dane techniczne

Napigcie zasilania...........ceeeeeee. 50-60Hz, 24/230/V+10%
Wyjscie przekaznikowe..........ccccceevreeneneee. 6 przekaznikow
styki SPCO , max 6A/250V

-jako jednostka podrzedna(slave)..7-12 wyj$¢
przekaznikowych

tryby specjalne........ccoeceeerenieinienene. narastajacy, binarny
Liczba krokow binarnych .........ccoceoveveineincnecne. 3-31
OPOZNICNIC. ....eveerenrereereieeieeereniereaenaenaeneens 2-20/20-200sek.

Sygnat wejsciowy -3 punktowy astatyczny lub

analogowy 0-10 V DC

- DC WejJSCIC...cuervviiriniereenrerenns Ri>100kOm, 0-10V DC
- wejscie astatyczne- beznapigciowe
................................................ (max5V/0/1 m A od ETT-6)

Wejscie DC................... max 10m A ,PWM lub 0-10VDC
PObOr MOCY ... 6 VA
Temperatura Pracy ......ocecevveeveeveereereerienenenenee 0/+40°C
Stopien OCAIONY ......cceevivveiiiiririirieireeeeereeeeeae IP 20
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Regulacja

Regulator ETT-6 pracuje w potaczeniu z regulatorem
temperatury, ktory zapewnia ze ogrzewanie /chtodzenie
zataczane przez ETT-6 jest regulowane zgodnie z
wymogami systemu.

Regulator temperatury EFRP-31 (montowany na szyng DIN)
oraz EFRP-91 (montaz nascienny) dostarczaja wymagany
sygnat proporcjonalny 0-10 V dla ETT-6.

Regulator ERZ (montowany na szyng DIN) zapewnia
regulacje P+PI lub PI jezeli taka jest wymagana.

ERZ moze stuzy¢ do regulacji zar6wno w systemach
grzewczych jak i chlodzacych.

Wybér wyjsciowego przekaznika

Wymagana liczba przekaznikow moze by¢ wybrana przez
ustawienie przetacznikow DIP 2.2 do 2.5 Rys. 112
przedstawiaja prawidlowa pozycjg ustawienia przetacznika

w dla odpowiedniej liczby przekaznikow.
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Ustawienie funkcji
BLOK 1 BLOK 2
DIP | FUNKCJA POS. ON POS. OFF FUNKCJA POS. ON POS. OFF
WEJ. KROK 0-10 V TRYB SLAVE MASTER
1
CZAS 20-200 sekund 2-20 sekund KROK
2
TRYB SPECJALNY | NORMALNY KROK PATRZ TABLICA 2
3
TRYB BINARNY | NARASTAJACY KROK
4
WYJ. PWM 0-10V KROK
5
6 —
BRAK KROK 1 » 'N
Ustawienie liczby przekaznikow
BLOK 2
nrkroku| nr 2 nr3 nr 4 nr5 numer ETT-6
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON pierwszy ETT
4 OFF ON OFF OFF master
5 OFF ON OFF ON DIP 2.1 =OFF
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON drugi ETT
8 ON OFF OFF OFF master
9 ON OFF OFF ON DIP 2.1 = OFF
10 ON OFF ON OFF i
11 ON OFF ON ON slave
12 ON ON OFF OFF DIP2.1=0ON

14
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Funkcja master /slave (nadrzedny / podrzedny)
Jesli jest wymagane wigcej niz 6stopni , mozna laczy¢ dwa
sterowniki jeden jako nadrzedny drugi jako podrzedny
(master/ slave). Jednostka podrzedna jest podtaczona do
wyjscia napigciowego 0-10 V (zaciski 31 /32) jednostki
nadrzednej. Przetacznik DIP 2.1 w jednostce nadrzednej
powinien by¢ ustawiony w pozycji OFF a w jednostce
podrzednej w pozycji ON. Jesli wymagany jest sygnat
napigciowy 0-10 V DC lub PWM powinien on by¢
wyprowadzony z jednostki slave (zobacz przyktad podtaczen)
Taka sama liczba stopni musi by¢ ustawiona na obu
jednostkach master i slave (jesli sumaryczna liczba stopni
wynosi np. 8 , to na jednostce master musi bys ustawione 8
stopni i na jednostce slave 8 stopni).

Opédznienie

Opoznienie wlaczenia pomigdzy kolejnymi przekaznikami
moze by¢ ustawione od 22do 200 sek. Zapewnia to stabilno$¢
systemu i zabezpiecza zasilanie przed szybkimi skokami
pradu. Jesli sterujemy regulatorem mocy poprzez wejscie
astatyczne, catkowity czas powinien by¢ podzielony réwno
pomigdzy poszczegdlne stopnie i odpowiednio ustawiony na
ETT-6 . Jest to bardzo wazne przy pracy sygnatem
pulsacyjnym, gdyz Zle dobrane czasy powoduja niestabilno$¢
systemu.

Za pomoca DIP 1.2 czas moze by¢ ustawiany w dwu
zakresach 2-20 sec, 1 20-200 sec. Ustawienie czasu wptywa na
sygnal wyjsciowy PWM (pauza / impuls) .

Sygnal sterujacy:
0-10 V DC lub 3 punktowa regulacja, przetacznik DIP 1.1

0-10 VDC:

Przy tym wej$ciu , progi zadzialania przekaznika zaleza od
wyboru ich liczby do pracy. Jezeli 4 stopnie sa wybrane
,stopien pierwszy pobudzany bedzie przy nap. 2.5 V, stopien
2 przy 5V itd. Przy narastaniu sygnatu sterujacego od 0-2.5 V
napigcie wyjsciowe wzrasta od 0 do 10 V, ale po zataczeniu
natychmiast powroci do zera.

Nastgpnie ponownie narosnie do 10 V ,az napigcie wejsciowe
osiagnie 5 V(wlaczenie 2-giego przekaznika) .Sygnat ten
moze by¢ wykorzystany do sterowania regulatorami
EFM/EFR. Gdy pierwszy stopien jest wykorzystany do
zasilania wentylatora (zobacz - dodatkowy tryb), wentylator
moze by¢ wlaczany juz przy napigciu 0.2 V.

e
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- KROK 2 Grzanie/chlodzenie
= = Q

I ; + T 2 o O )
oV 25V S‘V 75V 10V Napigcie wejsciowe

Zasada “FILL-IN"

Regulacja 3 -punktowa (pulsacyjna)

Przy tym rodzaju sterowania, wewngtrzny zegar zlicza jak
dhugo sygnat STEP ON jest dostarczany.

Kiedy czas ten jest rowny czasowi opdznienia wlaczenie
pierwszego przekaznika (nastawiany) , przekaznik jest
pobudzany a wewnetrzny licznik zegara jest kasowany.

O ile w tym momencie sygnat STEP ON nie jest
poddawany to stan wiaczenia przekaznika jest
utrzymywany.

Gdy sygnat STEP ON jest dalej dostarczany to po uptywie
czasu opdznienia nastgpuje wilaczenie nastgpnego
przekaznika.

Pojawienie si¢ sygnatu STEP OFF powoduje odliczanie
czasu w tyl przez wewngtrzny zegar i po uptywie
nastgpnego czasu opdznienia nast¢puje wytaczenie
przekaznika.

wyjscie DC:

Za pomoca przelacznika DIP 1.5 mozemy wybra¢ rodzaj
sygnalu wyjsciowego. W pozycji OFF sygnat wyjsciowy jest
sygnalem analogowym 0-10 V, w pozycji ON wyjscie jest
sygnatem PWM. Oba sg funkcja uplywajacego czasu pomigdzy
kolejnymi stopniami

i zmienia si¢ od min. do max.

Wejscie

dwustanowe
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PRZYKLAD ZASTOSOWANIA
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SUPPLY
3-stopniowy ETT-6 sterowany sygnalem 0-10V




